
Automation Robots

Greifroboter
Gripper robot
Robot à grappin

Grijprobot
Robot manipulador
Robô de garras

Robot con braccio
Робот-манипулятор  
抓件机器人 

Hochregal
High bay storage rack
Rayonnage haut

Stellingmagazijn
Almacén elevado
Depósito de prateleira 
alta

Magazzino alto
Высотный 
стеллажный склад
高货架仓库 

Schaltplan TX Controller
Circuit diagram TX Controller
Plan électrique TX Controller

Schakelschema TX Controller	
Diagrama de circuitos TX Controller
Plano elétrico de ligação TX Controller	

Schema elettrico TX Controller
Схема подключения TX Controller
电路图 TX Controller
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Schwenkgreifer
Pivoting gripper
Grappin basculant

Zwenkgrijper
Pinza oscilante
Garras rotativas

Pinza orientabile
Поворотный захват
回转抓爪 

3-Achs-Roboter
3-axis robot
Robot à 3 axes

3-assige robot
Robot de 3 ejes
Robô de 3 eixos

Robot a 3 assi
Трёхосный робот
3 轴机器人
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