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Visao geral das conexoes
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Tomadas USB-A (USB-1)

EXT, conexao para extensoes
Tomada mini USB (USB-2)

Diodo de recepcao infravermelho
Tela de toque

Slot para cartdao Micro SD

No ok wbdh =

9V IN, conector para bloco de
bateria

8. Tomada DC 9V IN

fischertechnik =<
ROBOTICS TXT Controller

ON/OFF

13 12

10.
11.
12.
13.
14.
15.

16.

11

Saidas M1- M4 ou O1- 08
Entradas C1- C4

9V Out

Chave de ligar/desligar
Alto-falante

9V Out (polo positivo)

Compartimento de bateria para
pilha de botao

Entradas universais | 1- 18
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Avisos de seguranca

Testar o carregador regularmente quanto a danos.

No caso de dano, ele nao podera mais ser utilizado até o reparo
completo.

Os fios nao devem ser inseridos em tomadas!

Pilhas nao recarregaveis nao podem ser carregadas!

Remover as pilhas recarregaveis do compartimento de pilhas antes
do carregamento!

Somente carregar pilhas sob vigilancia de adultos!
Colocar as pilhas com a polaridade correta!

Os terminais de conexao nao devem ser curto-circuitados!

O ROBOTICS TXT Controller somente pode ser operado com
alimentacéao de corrente elétrica da fischertechnik, como, por
exemplo, o bloco de bateria 35537!

® Ao conectar o bloco de bateria no Controller observar o seguinte:

Ligar o polo positivo da conexao "9V IN" com o polo positivo (+) do
bloco de bateria!

Ligar o polo negativo da conexao "9V IN" com o polo negativo (-) do
bloco de baterial

A temperatura maxima de funcionamento é de 40 °C!

Nao tocar a tela de toque com objetos afiados ou pontiagudos. Risco
de danos!

Uso conforme o especificado

O Controller deve ser empregado exclusivamente para a operacao € o
controle dos modelos da fischertechnik.
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O ROBOTICS TXT Controller

O compacto ROBOTICS TXT Controller pode ser confortavelmente
operado através da tela de toque a cores. O médulo de radio Wi-Fi /
Bluetooth combinado oferece a interface sem-fio apropriada para
inUmeras aplicacdes. Entre as numerosas interfaces também esta

a porta USB host, com a qual também se pode conectar a cdmera
USB da fischertechnik, por exemplo. Com seu processador de alto
desempenho, o sistema operacional Linux e grande capacidade de
memoria RAM e Flash, o ROBOTICS TXT Controller apresenta-se como
uma potente unidade de comando para todos os modelos ROBOTICS
da fischertechnik. O slot para cartao Micro SD integrado possibilita a
expansao da capacidade de memoria.

Devido as fendas fischertechnik em cinco lados e suas dimensoes
compactas, é possivel montar o ROBOTICS TXT Controller nos
equipamentos e modelos da fischertechnik com economia de espaco.
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O que pode ser conectado ao Controller
Os seguintes dispositivos podem ser conectados, bem como

controlados. Além disso, o Controller pode ser expandido com
dispositivos suplementares:

Atuadores

(9V, 2560 mA)

® Motores elétricos ‘

Lampadas incandescentes

Sonorizadores

Eletroimas

Valvulas magnéticas (dos moédulos pneumaticos)

Sensores

(Digital: 5 kQ,10V; Analégico: 0 - 5kQ, 0 -10V)

Botao de pressao —

Sensores magnéticos (contatos Reed)

Sensores de luz (fototransistores, fotoresisténcias)

Sensores térmicos (resisténcias NTC)

Sensores de distancia de ultrassom (apenas a versao TX, n°
art. 133009, com conexao de trés fios)

Sensores Oticos de cores

Sensores de infravermelho (sensores de rastreamento)

Potencidometros

Decodificadores magnéticos
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ROBOTICS TXT Controller / Extensoes

Dois Controllers podem ser acoplados por meio do conector de
expansao de 10 pinos (2). Este conector também serve para a conexao
de componentes I2C e para a expanséo das entradas e saidas.

Camera USB fischertechnik

A camera pode ser conectada na porta USB host (USB-1) (1)

Transmissao por radio

Por meio de Bluetooth ou Wi-Fi é possivel estabelecer uma conexao com
outros dispositivos como, por exemplo, com o seu PC, smartphones ou
outros ROBOTICS TXT Controllers.

Para que servem as tomadas, conectores e botoes de pressao?

1 2 3 4 56 7 38 1. Tomadas USB-A (USB-1):

A porta USB host 2.0 serve, por exemplo, para
a camera USB fischertechnik, n°® art. 152522

2. EXT, conexao para extensoes

Através desta conexao, outro ROBOTICS TXT
Controller pode ser acoplado e, assim, ampliar
a quantidade de entradas e saidas. Além
disso, esta conexdo possui uma interface 12C e
serve como conexao para futuros modulos de
expansao.

3. Tomada mini USB (USB-2):

A conexao USB 2.0 (compativel com 1.1)
estabelece a conexao com o PC. O cabo USB
apropriado esta incluido.

16 7

15—

4. Diodo de recepcao infravermelho

O diodo de recepcao infravermelho pode receber sinais do
transmissor do Control Set da fischertechnik. Estes sinais podem ser
lidos e avaliados através de entradas especiais em um programa de
comando (por exemplo, com o software ROBOPro). Assim, também
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€ possivel controlar modelos ROBOTICS remotamente com o joystick
do transmissor.

Tela de toque

A tela de toque a cores mostra o status do Controller, quais
programas estao carregados e qual secao do menu esta sendo
exibida. Com ela é possivel a selecionar, ativar ou desativar funcoées
e programas. Enquanto um programa é executado, é possivel exibir
valores de variaveis ou valores dos sensores analogicos. Uma visao
geral util dos menus encontra-se ilustrada no capitulo "Ajustar (visdo
geral do menu)".

Slot para cartao Micro SD

Nesta entrada é possivel encaixar um cartao Micro SD (nao incluido
no escopo de fornecimento) para expansao da memoria.

3 4 56 71 8 7. 9V IN, conector para bloco de bateria

Este conector possibilita uma alimentacao de
corrente movel através do bloco de bateria
fischertechnik (ndo incluido no escopo de
fornecimento) como alternativa para a fonte
de alimentacao.

8. 9VIN, Tomada DC
(3,45 mm, polo positivo interno)

Aqui é conectada a fonte de alimentacao
do Power Set (ndo incluido no escopo de
fornecimento).

9. Saidas M1- M4 ou O1-08

Nas saidas podem ser conectados 4 motores.
Alternativamente 8 lAmpadas ou eletroimas, cujo segundo polo é
ligado com uma conexao a massa (L).

13 12 n

10.Entradas C1- C4

11.

Entradas de contador de alta velocidade capturam pulsos de
contagem de até 1 kHz (1000 pulsos / seg.), por exemplo, dos
motores de codificador fischertechnik. Uteis também como entradas
digitais, por exemplo, para botdes de pressao.

9V Out

Alimenta sensores, como o sensor 6tico de cores, sensor de
rastreamento, sensor de distancia de ultrassom ou decodificador
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magnético, com a tensao de servico necessaria de 9 V.

12.Chave de ligar/desligar

Liga ou desliga a alimentacao da corrente para o Controller.

13. Alto-falante

Tons ou sons gravados no Controller ou no cartao de memoéria
podem ser reproduzidos através do alto-falante.

14.9V Out

16 7

15—

Alimenta sensores, como o sensor otico de cores, sensor de
rastreamento, sensor de distancia de ultrassom ou decodificador
magnético, com a tensao de servico necesséria de 9 V.

3 4 56 7 8 15.Compartimento de bateria para pilha de
botao

O Controller possui um relégio de tempo

real, alimentado por uma pilha tipo botao CR
2032. Isso permite que o Controller possa
emitir dados de medicao, inclusive o horario.
Quando a bateria estiver descarregada, a
tampa do compartimento de bateria pode ser
aberta e a bateria, trocada.

16.Entradas universais |11- 18

Estas sao as fazem-tudo entre as entradas de
sinal. Elas sdo ajustaveis através do Software
1312 1 ROBO Pro para:

® Sensores digitais (botdo de pressao, contatos Reed,
fototransistores) — Digital 5 kQ

® Sensores de rastreamento infravermelhos - Digital 10 V

® Sensores analdgicos 0-5kQ (resisténcias NTC,
fotoresisténcias, potencidmetros)

® Sensores analdgicos O-10V (sensores de cores)
indicacao do valor em mV (milivolt)

® Sensores de distancia de ultrassom (somente a versao
TX com conexao de trés fios, n° art. 133009)
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Pré-requisitos de software

Pré-requisito de software para o ROBOTICS TXT Controller:
® ROBO Pro Versao 4.0 ou superior.

Na ajuda para o software ROBO Pro é descrito detalhadamente, entre
outras:

® A instalacao do Software ROBO Pro em um PC

® A instalacao do driver de USB para o ROBOTICS TXT Controller no
sistema operacional Windows

Alimentacao elétrica do Controller

Existem duas possibilidades para isto:

® Com o bloco de bateria nos conectores "9V IN"
Consulte o ponto 7 no cap. "Visado geral das conexoes"

Este conector possibilita uma alimentacao de corrente moével através
do bloco de bateria fischertechnik (nao incluido no escopo de
fornecimento).

® Com a fonte de alimentacao nas tomadas DC "9V IN"
Consulte o ponto 8 no cap. "Visdo geral das conexoes"

Aqui é conectada a fonte de alimentacao do Power Set (nao incluido
no escopo de fornecimento).

Ligando / Desligando o Controller

Ligar

Para ligar, aperte o botao de pressao Ligado/Desligado (12) e segure
por aproximadamente 1 segundo. Consulte o ponto 12 no cap. "Visao
geral das conexdes". Uma vez que o procedimento de ligacao tenha
sido concluido, surge uma tela de boas-vindas e, em seguida, o menu
principal.

Se este for a primeira vez que o Controller estiver sendo ligado, o idioma
desejado tera de ser selecionado através da tela de toque (a configuracao
basica é em inglés):
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Para mudar o idioma:

1. Toque em Settings | Language,
2. Toque no idioma desejado.
3. Para retornar ao menu principal, toque no botdo £

Desligar

Para desligar, aperte o botao de pressao Ligado/Desligado (12) e segure
por aproximadamente 3 segundos. Apods desligar, retire a fonte de
alimentacao da tomada. Consulte o ponto 12 no cap. "Visao geral das
conexoes".

Configurando o Controller

Nos subcapitulos seguintes, o menu do Controller e suas possibilidades
de ajuste sao descritos detalhadamente.

Menu-Visao geralt
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Menu em detalhe

Linha de status

A barra de status é composta por elementos indicadores. Os primeiros
quatro icones indicam o status das conexdes de dados. Se os icones
estiverem visiveis, significa que a conexao esta presente.

Modo online

No modo online, o programa é executado no PC e uma troca de dados
continua ocorre entre o PC e o TXT Controller (consulte a ajuda do
ROBO Pro).

=T ¢ I‘ TXT-254 1222

Mestre ou Extensao

O icone informa se o Controller esta configurado como Mestre* ou
Extensao*. M = operando com Mestre; E = operando como Extensao.

As modificacoes sao possiveis no menu Configuracoes | Propriedade.
* Mestre: o Controller, que estad configurado como mestre, recebe comandos de con-
trole diretamente do PC e repassa-os para as extensoes.

Extensao: o Controller, que esta configurado como extensao, recebe comandos de
controle somente através do mestre.
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Numero de série

Cada Controller possui um nimero de série préprio Unico e imutavel.
Caso varios Controllers estejam conectados a um sistema, este numero
servira como caracteristica distintiva para a atribuicao de sinais de
controle.

— N\
SO0 ® nram
/|

Horario

Exibe o horario ajustado atual. O horério pode ser alterado através do
menu Configuracao | Horario.

Elementos de controle

Através de toques nos elementos de controle, é possivel navegar através

FTE Y O W Txrs4 1222

o

do menu.

Retornar um passo no menu

Setas de direcao para percorrer o menu (aparece apenas se 0 menu
exigir).
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Primeiro nivel:

Menu principal

TXT-254 1222

® Linha 1: Iniciar programa

O programa selecionado é iniciado. INICIAR
Se nenhum programa tiver sido selecionado, o icone PROGRAMA
de iniciar aparece em cinza.

Apods iniciar, o indicador muda para um icone de
parar usado para interromper o programa.

® Linha 2: Arquivo CONFIGURAGAO

Direciona para o menu Arquivo. N TESTE

® Linha 3: Configuracao
Direciona para o menu Configuracao.
® Linha 4: Teste

Direciona para o menu Teste.

Segundo nivel:

Selecao de arquivo

Se arquivos de programa tiverem sido transferidos
por download do PC para o Controller, eles

serao listados aqui. Assim, eles poderao ser
selecionados, atribuidos funcdes iniciais ou
deletados (consulte Menu principal | Arquivo |
Nome do arquivo).

COﬂfigUl’ﬂ(}éO T@ ¢ OO0 Txrs4 1222
® Linha 1: Propriedade 4d % \V4

Direciona para o menu Propriedade. Neste menu CONFIGURACAO
é definido se o Controller deve funcionar como
Mestre* ou Extensao®.

® Linha 2: Idioma

Direciona para o menu de selecao de idioma.
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® Linha 3: Rede

Direciona para o menu Rede. Neste menu, as conexdes sem fio podem
ser ativadas ou desativadas.

Adicionalmente, sao ai exibidos o cédigo de emparelhamento e a chave
de seguranca da rede para Wi-Fi, necessarios para a conexao ao PC.

® Linha 4: Informacao

Direciona para a janela de informacées com dados sobre o Controller,
como numero de série, endereco Wi-Fi e codigo de identificacao do

Bluetooth.

Teste

® Linha 1: Som TR YOO xrse 1222
Direciona para uma visualizacao na qual se pode 4d &

selecionar e ouvir os arquivos de som.

TESTE

Terceiro nivel:

Arquivos de programa

® Linha 1: Carregar (W) TxT254 1222
Quando ativada esta funcao, o programa é 4 %
carregado na memoria de programas e podera ser AROUIVO 01

iniciado com o botao Iniciar no Menu principal.
® Linha 2: Autoload

Quando esta funcao é ativada, o programa é
carregado automaticamente na memoria de
programas assim que a alimentacao de corrente
tenha sido ligada, e podera ser iniciado com o
botao Iniciar no Menu principal.

® Linha 3: Autostart

Quando esta funcéao é ativada, o programa selecionado inicia
automaticamente assim que a alimentacao de corrente do Controller
tenha sido ligada.
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® Linha 4: Deletar arquivo

O programa é deletado (uma alerta de confirmacao surge antes).

Propriedade

O Controller recebe aqui a propriedade como
Mestre ou como Extensao. Mais sobre o assunto
Mestre e Extensao no capitulo "Extensodes".

Idioma

O idioma do menu pode ser alterado aqui.

Rede
® Linha 1: Bluetooth

E onde se ativa/desativa a funcao Bluetooth.
E exibido o cédigo de emparelhamento.

® Linha 2: Wi-Fi

E onde se ativa/desativa a funcéo Wi-Fi.
E exibida a chave de seguranca da rede.

® Linha 3: Conectado ao dispositivo

Mostra se uma conexao Wi-Fi esta presente.

English

Deutsch

Espagnol

Francais

Bluetooth
Codigo de
emparelhamento:

WLAN

Chave seguranca
da rede:

TXT-254

12:22

\V4
)
o
@
o

12:22
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® Linha 4: Aparelho visivel

Mostra se outros dispositivos podem reconhecer o ROBOTICS TXT
Controller.

Horario

O horario pode ser ajustado aqui.

Visualizacdo das informacoes

® Firmware FTITO®
Indica o nUmero da versao do Firmware. 4d %

® Nome INFORMAGAO

O nome do dispositivo é indicado
(por exemplo, TXT 254).

® Bluetooth

MNiumero de série

Cddigo de identificacao Bluetooth unico do
dispositivo (padrao Bluetooth).

® Wi-Fi
Endereco Wi-Fi

Som

Os arquivos de som podem ser selecionados e 40 () Txrz4 1222
reproduzidos.
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Ligar o cabo USB com o PC

Na primeira conexao do Controller com o PC, o driver para a interface
USB tera de ser instalado no PC. Normalmente, isto acontece
automaticamente se o software ROBO Pro tiver sido previamente
instalado no PC. Os detalhes estao descritos na ajuda para o "Software
ROBO Pro".

1.
2.

4.

Ligar o cabo USB com o PC.

Inserir a fonte de energia na tomada (ou conectar o bloco de
bateria).

Ligar o pequeno conector da fonte de alimentacdo na tomada de
entrada 9V IN (8) do Controller.

Ligar o Controller na chave de ligar/desligar (12). Para isso,
mantenha a chave pressionada por cerca de 1 segundo.

Um tela de boas vindas com o numero da versao do firmware aparece.
O sistema operacional é carregado. Em seguida, o Menu principal é
exibido. Este é o ponto de partida para a navegacao no menu Controller
(consulte o capitulo "Menu em detalhe").

Selecionar e iniciar programas

1.

Primeiramente, um programa deve ser transferido por download
do PC para o ROBOTICS TXT Controller. Um teste da conexao e um
procedimento exato para o download do programa estao descritos
na ajuda para o "Software ROBO Pro".

Na configuracao bésica, o programa inicia automaticamente apds o
download.

O processo pode ser interrompido tocando no icone Parar vermelho
na tela.

As modificacdes no comportamento inicial, como inicio automatico
ou carregamento automatico, podem ser atribuidas a cada arquivo
de programa individualmente. Isto € possivel no menu: Arquivo |
"Nome do arquivo X" | Selecionar configuracao.

Os detalhes sobre as funcdes correspondentes estao descritos no
capitulo "Menu em detalhe".
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Extensoes (conexao EXT)

TXT Controller adicional

Um ROBOTICS TXT Controller pode ser conectado através do conector
de 10 pinos "EXT". Consulte o ponto 2 no cap. "Visao geral das
conexoes".

Com isso, a quantidade de entradas e saidas é ampliada.

1. Estabelecer alimentacdo de corrente através da fonte de
alimentacao ou do bloco de bateria.

2. Atribuir a funcéo de extensao ao novo Controller através da tela.
Isto é possivel no menu Configuracoes | Propriedade | Extensao.

3. Ligar os Controllers entre si com o cabo plano fornecido. Na linha de
status do Controller é indicado qual deles é o Mestre (M) e qual é a
Extensao (E). Consulte o cap. "A linha de status".

Além disso, demais modulos de expansao estao sendo planejados.

Interface 1°C

Esta interface padrao foi concebida para componentes disponiveis no
mercado e que utilizam esta interface; por exemplo, sensores especiais.
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Conexoes Bluetooth/ Wi-Fi

O ROBOTICS TXT Controller possui um moédulo de radio que possibilita
estabelecer uma ligacao por radio via Bluetooth ou Wi-Fi com o PC ou
com outras unidades. A configuracao que define se o Bluetooth ou o Wi-
Fi deve estar ativo é realizada através do menu Configuracdes na tela do
Controller.

Estas ligacdes por radio substituem o cabo de ligacao USB
correspondente, através de uma ligacao sem fio por radio. Com isso, O
ROBOTICS TXT Controller pode ser consultado no modo online, isto é,
o programa é executado no PC e ocorre uma troca continua de dados
entre o PC e o ROBOTICS TXT Controller. Através destas ligacoes por
radio podem também ser carregados programas no Controller, que por
sua vez poderao ser editados independentemente do PC.

Pré-requisitos:

PC habilitado com Bluetooth / Wi-Fi ou com um adaptador USB para
Bluetooth ou Wi-Fi disponivel no mercado, com chip de radio compativel
com Windows.

A fischertechnik publicou uma lista com adaptadores USB para
Bluetooth/ Wi-Fi, que funcionam sem problemas com o ROBOTICS TXT
Controller. Alguns ja ndo estao mais disponiveis, mas outros sao lancados
constantemente no mercado. Para poder oferecer sempre informacoes
atualizadas, este servico encontra-se no nosso website em:

www.fischertechnik.de - Downloads - ROBOTICS TXT Controller
Avisos sobre a qualidade da transferéncia de dados:

O alcance é de aproximadamente 10 m e depende da qualidade

do adaptador USB para Bluetooth/Wi-Fi, bem como das condicdes
ambientais (perturbacdoes através de outros dispositivos, obstaculos no
local).

Devido a largura de banda limitada, restricées na transferéncia de
dados de imagem da camera USB fischertechnik devem ser levadas em
consideracao, com base na conexao Bluetooth.

Através de um Wi-Fi, a largura da banda disponivel € muito mais elevada
e, consequentemente, melhor a qualidade de transmissao de imagem.

A maior largura de banda e, com isso, a melhor qualidade de
transmissao de imagem é obtida através do cabo USB.
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Conectar o TXT Controller com o PC via Wi-Fi

Pré-requisitos:

1. O PC deve possuir um médulo Wi-Fi ou um adaptador USB para Wi-Fi
deve estar conectado e instalado no PC.

2. O ROBOTICS TXT Controller deve estar ligado e, no menu
Configuracoes, em Rede, o Wi-Fi deve estar ativado (consulte o capitulo
"Menu em detalhe").

Para que a conexao com o ROBOTICS TXT Controller seja estabelecida,
cliqgue no icone de rede na parte inferior direita, na barra de icones, na
tela do PC:

Aviso:

Caso ja haja uma conexao por radio com um dispositivo, o icone podera
aparecer da seguinte forma:

Conectade no momento a: Conectade no momento a:

ugfischer.com b ugfischer.com

Acesso a Internet Acesso 3 Internet
Maobile Breitbandverbindung Maobile Breitbandverbindung
Telekom.de Telekom.de
Drahtlosnetzwerkverbindung Drahtlosnetzwerkverbindung

fischerintern fischerintern

ft-THT_78:a5:04:23:d(ef ft-THT_78:a%:04:23:d0:ef

UGfGuest

Abrir a Central de Rede e Compartilhamento Abrir a Central de Rede e Compartilhamento

Selecionar ft-TXT_.... e depois clicar em Conectar
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Bluetooth

Em seguida, é necessario inserir a chave
de seguranca da rede. Ela pode ser con-
sultada na tela do Controller, em Configu- B
racdo — Rede. _ pEem—

Digite a chave de seguranca da rede

Assim, a conexao serd estabelecida:

Caso o icone de rede seja clicado

. ) . . , Conectado no moemento a:
novamente, a jangla segumt_e indicara -
que a conexdo fol estabelecida e que o Acesso & Intemet
dispositivo pode ser usado: Nicht identifiziertes Netzwerk

Sem acesso a Internet

A\"sos- Mabile Brettbandverbindung

Para acessar a tela, na qual a conexao Telekom.de
Wi-Fi é estabelecida, va para: T
Botao Iniciar do Windows - Painel de

ﬂ—'I'XT_TB:aS:M:EB:dﬂ:e.‘!!
Controle - Rede e Internet — Conectar a

fischerintern
uma rede. -
UGHGuest o

Nos diferentes sistemas operacionais

Windows, a janela e os icones podem ter
outra aparénCia' NeSte caso eSpeCI'fiCO é Abrir a Central de Rede e Compartilhamento
utilizado a aparéncia do Windows 7.

Conectar o TXT Controller com o PC via Bluetooth:
Pré-requisitos:

1. O PC deve possuir um moédulo Bluetooth interno ou um adaptador
USB para Bluetooth deve estar conectado e instalado no PC.
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Aviso: Caso seja utilizado um adaptador USB para Bluetooth, deve-

se utilizar sempre o driver pré-instalado para Bluetooth do Windows e
nao o driver especial do adaptador para Bluetooth, que geralmente é
fornecido com o CD do adaptador. Assim, garante-se que uma conexao
Bluetooth entre o PC e o ROBOTICS TXT Controller seja estabelecida
de forma simples e sem problemas. Para isso, deve-se apenas encaixar
o adaptador Bluetooth em uma porta USB livre. O Windows carrega
automaticamente o driver pré-instalado da Microsoft e avisa apdés um
curto periodo que o dispositivo esta encontra-se operacional.

2. O ROBOTICS TXT Controller deve estar ligado e, no menu, em Rede,
"Bluetooth" deve estar ativado (consulte o capitulo "Menu em detalhe").

Estabelecer a conexéo Bluetooth: B e Rede
Acessdrios
- Actify Painel de Controle
Para que a conexao Bluetooth com snes o |
o ROBOTICS TXT Controller seja FreoOF =
. . ~ . = Ghostscript
estabelecida, clique no botao Iniciar do =
- . . . mage Writer
Windows e selecione Dispositivos e € Vol
impressoras. [Pespusar progromas cargives 0] o]
— _ i
el o ] el

Uma nova janela surge:

) [ « Hard... » Dispositivos e Impressor... » « [ [

Clique entao em Adicionar um dispositivo. || aee -

Adicionar um dispositive,

Fxibir Ferramentas Ajuda

Adicionar uma impressora

4 Dispositivos (15)

(!

e .
DEL20086 DSC-HX9V HDR-CX700Y HP Bas
Keyb
ApOos isso, todos os dispositivos disponiveis
séo exibidos, mesmo o ROBOTICS TXT o
Controller Selecione um dispositivo a ser adicionado a este compt

0 Windows continuaré a procurar por novas dispositivos e as exibird aqu

Selecionar o TXT Controller com um clique
duplo.

Lexmark NV

i
-

Lexmark MS811 (PR140066) _ SHARP M
Veb / 194301
ri 'H"g:r" Servigos W
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Uma nova janela surge: >

Confi rm a r O C(’)d i g O d e e m pa rel h a me nto Compare os cédigos de emparelhamento entre o computador e o disp
p ro posto CO m Ava n (’:a r: Taso irs verificar se vocé ests se conectando a0 dispositive correto.

0 aCIMa Correspo ao cédigo no dispositive? i

@ 2im: ROBOTIC!

TR O xrse 22

48

ou, caso o coédigo de emparelhamentodo [ —
dispositivo seja pedido, inserir o cédigo O R

que se encontra na tela do Controller, em S NSRS
Configuracao - Rede.

Clicar em Avancar para que a conexao
com o dispositivo seja estabelecida. Apds
a conexao ter sido bem sucedida, a seguinte mensagem aparece: "O
dispositivo foi adicionado com éxito neste computador".

Pode levar um tempo até que o Windows instale todos os drivers.

Caso nenhum driver seja encontrado, nao ha problema, pois a conexao
funcionard mesmo assim.

Depois ir até Painel de Controle - Hardware e Sons - Dispositivos e
Impressoras e

1. selecionar o TXT Controller e

@v-v‘f"{:i » Painel de Controle » Hardware e Sons » Dispositivos eImpressoras »
2- no menu Conectar usando i Arquivo  Editar  Exibir Ferramentas Ajuda —

N Adicionar um dispositivo Adicionar uma impressora
- Ponto de acesso ativar a
conexéao Bluetooth.

4 Dispositivos (8)

|mportante: o l:lltimo passo %Ezhﬁoss DSC-HXaY HDR-CX700V HPKeB;;iDcagSB HP E231
deve ser executado toda vez + Impressoras e Faxes (7)

que o PC ou o TXT Controller . ! .

for desligado e ligado o T )

novamente. CO500520 em E& FreePDF

UGFDE245 ROBOTICS TXT 354 Series

ROBOTICS TXT 354 Categoria: Dispesitivo de infraestrutura
Status: O software estd sendo instalado neste dispositive
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Apos isso, a conexao Bluetooth para esse dispositivo podera ser
utilizada no software ROBO Pro e selecionada como interface através de
COM/USB.

Conexao Bluetooth entre diversos TXT Controllers

Em modo de download, um ROBOTICS TXT Controller pode transferir
dados com até 7 outros ROBOTICS TXT Controllers. Neste caso, cada
dispositivo pode estabelecer uma conexao Bluetooth com cada um dos
outros participantes e, com isso, enviar e receber dados.

O ROBO Pro possui elementos especiais de programa para o envio e
recebimento de mensagens.

Demais informacdes sobre este tipo de operacao encontram-se na ajuda
do ROBO Pro (versao 4.0 ou superior).

Conexao Bluetooth/Wi-Fi entre o TXT Controller e outros dispositivos
(por exemplo, telefone celular)

A principio, o ROBOTICS TXT Controller também pode se comunicar
com outros dispositivos Bluetooth/Wi-Fi, como, telefones celulares
apropriados. Para isso, deve estar presente no respectivo dispositivo
um software de comunicacao especial pareado ao ROBOTICS TXT
Controller. Como neste ambito também sao de se esperar modificacoes
continuadas, informacdes atuais e links sobre o tema podem ser
consultados em:

www.fischertechnik.de - Downloads - ROBOTICS TXT Controller
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Falhas

Perturbacoes eletromagnéticas

Se o Controller for perturbado devido a influéncias externas eletromagnéticas,
ele podera continuar a ser utilizado para o fim especificado depois do final da
perturbacao. Eventualmente, a alimentacao de corrente deve ser interrompida
brevemente e o Controller reiniciado.

pertence a uma versao mais

antiga do firmware e, por isso, nao

€ mais compativel.

Falha Causa Eliminacéo
Erro de versado do Foi tentado carregar ou iniciar Carregar novamente o
programa um programa ROBO Pro, que programa com a versao

mais nova do ROBO Pro no
ROBOTICS TXT Controller.

Erro de programa 1

Mensagem de erro ROBO Pro:
A quantidade de processos no
programa ROBO Pro & maior
do que a quantidade maxima
possivel.

Na guia "Propriedades" do
programa ROBO Pro, aumentar
a "Quantidade minima de
processos".

Erro de programa 2

Mensagem de erro ROBO Pro:

A memaria minima por processo

€ muito pequena.

a) Na guia "Propriedades" do
programa ROBO Pro, aumentar
a "Memadria minima por
processo (download)".

b) Uma varidvel ou um
subprograma chama a si
mesmo em loop (recursdo) e
leva a memoria a extravasar.
Modificar o programa de
maneira que a recursao nao
mais ocorra.

O arquivo do programa
nao pode ser aberto.

O arquivo do programa nao pode

ser aberto, pois foi deletado na
memoria Flash.

Recarregar o arquivo do
programa no ROBOTICS TXT
Controller.

Erro de leitura arquivo
de programa

O arquivo do programa nao pode

ser lido, pois ele € muito grande
e 0 seu tamanho excede o da
memoria de programas.

O arquivo do programa deve

ser reprogramado de maneira
que ocupe menos espaco de
memoria.
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Dados técnicos

Dimensoées e peso
90 x 90 x25mm (Cx L x A)
150 g

Memoria e processador

128 MB DDR 3 RAM, 64 MB Flash, slot para cartao Micro SD (cartao de
memoaria nao incluso)

Processador Cortex A8 32-bit ARM (600 MHz) + co-processador Cortex
M3 de 32 bits; programavel com software ROBO Pro ou C-Compiler (ndo
incluso)

Sistema operacional

Baseada em Linux, Open Source, incl. drive de camera Linux, software
para processamento de imagens integrado no ROBOPro (ROBOPro nao
incluido no escopo de fornecimento).

Alimentacao de corrente (ndo inclusa)

Através do Accu Set (8,4V 1.500 mAh) ou

Power Set (9V/2.500 mA)

Interfaces

USB 2.0 Device: tomada mini USB

USB 2.0 Host: tomada USB-A

Interface de radio (2,4 GHz / alcance de aprox. 10 m)
Bluetooth: BT 2.1 EDR+4.0
ou Wi-Fi 802.11b/g/n

Diodo de recepcao infravermelho: para transmissores do Control Set da
fischertechnik, n° art. 500881

Conector de 10 pinos para extensdes EXT; I2C
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Ocupacao dos pinos EXT:

SerrRX(3V3) 10 |o o| 9 SerRX(3V3)
Reservado 8 |o o| 7 Reservado
I2C / SCL Clock (3V3) 6 |o o :|5 12C / SDA Data (3V3)
ExtensionData 4 |o o | 3 Extension Data
ExtensionData 2 |o o| 1 Massa/ GND

Por favor, observe que todas as linhas operam com 3,3 volts.
Atencao: tensoes externas superiores a 3,3 volts podem danificar o
dispositivo!

Entradas e saidas de sinal

8 entradas universais: digital, analégica O - 9V DC; analégica O - 5 kQ

4 entradas de contador de alta velocidade: digital, frequéncia de até 1
kHz

4 saidas de motor de 9V /250 mA: velocidade ajustavel
progressivamente, a prova de curto-circuito, alternativamente 8 saidas
individuais.

Saida de som: arquivos de formato .wav através do alto-falante

Tela de toque

2,4" TFT, 320x240 Pixel, 65536 cores

Atencao: nao tocar a tela de toque com objetos afiados ou pontiagudos.
Risco de danos!

Relégio de tempo real
Bateria: pilha de botdo CR2032
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Descartar corretamente

Avisos sobre a protecao ambiental:

Os componentes elétricos e eletronicos deste médulo (por exemplo,
motores, lampadas, sensores) nao pertencem ao lixo doméstico. Eles
devem, no final da sua vida util, ser entregues a um ponto de coleta para
a reciclagem de aparelhos elétricos e eletronicos.

O simbolo sobre o produto, a embalagem ou o manual dao indicacao
sobre isso.

Prestacao de garantia

A fischertechnik GmbH presta garantia para a isencao de falhas

do Controller conforme o estado correspondente da técnica. As
modificacdes na construcao ou modelo, que nao influenciam nem a
capacidade de funcionamento nem o valor do dispositivo, permanecem
ressalvadas e nao dao o direito a uma reclamacao.

As deficiéncias evidentes devem ser tornadas validas por escrito dentro
de 14 dias apods a entrega. Caso contrario, excluem-se as reivindicacoes
de prestacao de garantia devido a deficiéncias evidentes.

Nao existe nenhuma reivindicacao de prestacao de garantia devido

a alguma deficiéncia insignificante do Controller. No mais, o cliente
somente pode exigir execucao posterior, isto €, melhoria posterior ou
fornecimento de reposicao. O cliente tem o direito, conforme o seu
juizo, de exigir a rescisao do contrato ou a reducao do preco de compra,
quando a execucao posterior falhar, especialmente se for impossivel

a nos, num periodo de tempo adequado, ser por nés negado ou por

noés retardado culposamente. O prazo de prestacao de garantia é

de 24 meses a partir do fornecimento. Nao nos responsabilizamos

por defeitos do Controller causados por desgaste normal, manuseio
inadequado, incorreto ou negligente, bem como devido a consequéncias
de modificacdes incorretas e executadas sem a nossa autorizacao ou
pelos trabalhos de reparacao realizados pelo cliente ou por terceiros. A
prestacao de garantia € determinada conforme o direito alemao.



Responsabilidade

Exclui-se a responsabilidade da fischertechnik GmbH por danos
resultantes da utilizacao nao conforme com o fim especificado para o
Controller.




ROBOTICS

Declaracao de conformidade

EC-Declaration of Conformity

3

Manufacturer / responsible person/ fischertechnik GmbH

Address Klaus-Fischer-StroBe 1
D - 72178 Waldachtal

Dedlares that the product
Type Art.-Nr. 153513 fischertechnik ROBOTICS TXT Contraller (01)

complies with the essential requirements of Article 3 of the R&TTE 1999/5/EG Directive, if used for its intended use ond thot the
following standords has been opplied:

EN 300328, V1.8.1

Electromagnetic compatibility and Rodio spectrum Matters (ERM); Wideband transmission systems; Data transmission equipment
operating in the 2,4 GHz ISM hond and using wide bond modulation techniques; Hormonized EN covering the essentiol requirements
of article 3.2 of the RRTTE Directive

EN 301489-1,V1.9.2
Electromagnetic compatibility and Radio spectrum Matters (ERM); ElectroMagnetic Compatibility (EMC) standard for radio equipment
and services; Part 1: Common technical requirements

EN 301489-17,V2.2.1
Hectromagnetic compafibility and Radio spectum Matters (ERM); ElectroMagnetic Compatibility (EMC) standard for radio equipment;
Port 17- Spedific conditions for Broadband Data Transmission Systems

EN 62311:2008
Assessment of electronic and electricol equipment related to human exposure restrictions for electromagnetic fields (0 Hz - 300 GHz)
IEC 62311:2007 (Modified)

EN 60950-1:2006
Information technology equipment - Sofety - Part 1: General requirements|EC 60950-1:2005 (Modified).
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fischertechnik GmbH . __
s Fchor St | | Postagifh
Waldachtal, 19.11.2014 72178 Waldachtal /{77
(Place and date fo the declaration of conformity) DeyRERgand signafif




