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Tarefa de construção
Construa o modelo Esquerda-Direita-Desl. de botões de acordo com as instruções de montagem.

Tarefa temática
Já tomamos conhecimento de um circuito para ligar e desligar um motor, incluindo o freio de curto-circuito:

Botão
Motor
Suporte de bateria

De fato, neste circuito, o botão comuta a conexão do motor entre os dois polos da alimentação de corrente. Complementamos isto com um segundo botão, que conectamos da mesma forma com a outra conexão do motor:

Botão 1
Motor
Botão 2
Suporte de bateria

Você pode memorizar o circuito desta forma:
· Os contatos centrais dos dois botões estão cada um conectado a uma conexão do motor.
· Ambos os contatos de repouso são conectados ao mesmo polo da alimentação de corrente (nosso suporte de bateria).
· Ambos os contatos de trabalho são conectados ao outro polo da alimentação de corrente.
Construa este circuito. Tudo mostrado em vermelho no diagrama de circuito está interligado. Portanto, não importa se você
· passa um cabo de cada um dos dois contatos de repouso para a alimentação de corrente (para que eles "se encontrem" lá), ou se você
· conecta os dois contatos de repouso com um cabo e de lá vai para a bateria com outro cabo.
O mesmo se aplica aos contatos de trabalho e às linhas mostradas em azul no diagrama do circuito.
O importante é: Com este circuito, dependendo de como você pressiona ou solta os botões, você pode conectar ambas as conexões do motor ao "+" ou "‑" da alimentação de corrente. Vejamos isso mais de perto!

Tarefa experimental
1. Se você soltar ambos os botões, o motor não gira porque ambos as conexões do motor estão curto-circuitadas entre si (e conectados a apenas um polo da alimentação de corrente). Esta é a posição de comutação no diagrama de circuito acima.
2. Pressione por ex. o botão 1. A situação é essa:

Botão 1
Motor
Botão 2
Suporte de bateria

As duas linhas assinaladas a cinzento tracejado não são importantes aqui, porque estas conexões não estão conectadas.
Agora, conectamos agora a conexão direita (no diagrama de circuito) do motor ao "+" e a outra conexão ao "‑". O motor gira, portanto, em uma determinada direção!
3. Solte o de novo botão 1 e pressione o botão 2 em seu lugar:

Botão 2
Botão 1
Suporte de bateria

Agora o motor está conectado aos polos do suporte de bateria exatamente da maneira inversa. O motor, portanto, gira na direção oposta em relação a quando o botão1 é pressionado.
4. Desenhe um diagrama de circuito para o caso de ambos os botões serem pressionados simultaneamente. Pense e descreva o que o motor está fazendo neste caso, e porquê. 
5. Pense em quais modelos podem ser controlados com este circuito.
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