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Tarea de construcción
Monta el modelo de izquierda-derecha-apagado con dos pulsadores como indica el manual de instrucciones.

Tarea temática
Ya hemos aprendido una conexión para encender y apagar un motor que incluye el freno de cortocircuito:

Pulsador
Motor
Soporte de batería

En este circuito, el pulsador efectivamente conmuta una conexión del motor entre ambos polos de la fuente de alimentación. Esto lo complementamos con un segundo pulsador, que conectamos del mismo modo a la otra conexión del motor:

Motor
Pulsador 2
Pulsador 1
Soporte de batería

Puedes recordar el circuito de la siguiente manera:
· Los contactos centrales de ambos pulsadores llegan cada uno a una conexión del motor.
· Los dos contactos de reposo se conectan con el mismo polo de la fuente de alimentación
· Los dos contactos de trabajo se conectan con el otro polo de la fuente de alimentación.
Monta este circuito. Todo lo dibujado en rojo en el esquema de conexiones está conectado entre sí. Por lo tanto, es indistinto si tu
· conduces un cable de cada uno de los dos contactos de reposo a la fuente de alimentación (de modo que se «encuentren» allí) o si
· Conectas los dos contactos de reposo con un cable y desde allí conduces otro cable a la batería.
Lo mismo rige para los contactos de trabajo y las conexiones dibujadas en azul en el esquema de conexiones.
Lo importante es: Con este circuito puedes conectar, dependiendo de cómo presiones o sueltes los pulsadores, cualquiera de las dos conexiones del motor con los polos «+» o «‑» de la fuente de alimentación. ¡Veamos esto en detalle!

Tarea experimental
1. Si sueltas ambos pulsadores, el motor no gira porque ambas conexiones del motor están en cortocircuito (y conectadas solamente a un polo de la fuente de alimentación). Esta es la posición del interruptor en el esquema de conexiones anterior.
2. Presiona, por ejemplo, el pulsador 1. Esta es la situación:

Pulsador 2
Pulsador 1
Motor
Soporte de batería

Las dos conexiones dibujadas en gris no tienen importancia porque no se trata de conexiones activas.
Sin embargo, ahora hemos conectado la conexión derecha (en el esquema de conexiones) del motor con «+» y la otra conexión con «‑». De este modo, ¡el motor gira en una dirección determinada!
3. Suelta el pulsador 1 y, en su lugar, presiona el pulsador 2.

Pulsador 2
Pulsador 1
Soporte de batería

Ahora el motor está conectado exactamente a la inversa con los polos del soporte de batería. Por lo tanto, el motor gira en dirección contraria a cuando se presiona el pulsador 1.
4. Dibuja un esquema de conexiones para el caso en que se presionen ambos pulsadores en simultáneo. Considera y describe cómo se comporta el motor en este caso y por qué. 
5. Piensa en qué modelos pueden controlarse con esta conexión.
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